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Цели освоения дисциплины 

Целями освоения дисциплины «Электрический привод» являются  

а) формирование знаний об электрических приводах; 

б) получение теоретических знаний, которые могут быть использованы в техноло-

гической деятельности при проектировании электроприводов; 

в) обучение способам сбора и анализа данных для проектирования, участию в ра-

ботах по доводке и испытанию электроприводов, изучению научно-технической инфор-

мации, отечественного и зарубежного опыта по использованию электроприводов в раз-

личных отраслях промышленности; 

г) раскрытие сущности процессов, происходящих в электрических приводах. 

Задачами освоения настоящей дисциплины являются: 

а) формирование у студентов знаний о составе электроприводов, принципах по-

строения и физических основах их работы; 

б) освоение законов управления разомкнутыми и замкнутыми системами электро-

привода 

в) овладение методиками расчета параметров цепей электропривода, выбора элек-

тродвигателей, схем и устройств управления режимами работы; 

2. Место дисциплины (модуля) в структуре образовательной программы 

Дисциплина «Электрический привод» относится к части ООП, формируемой 

участниками образовательных отношений и формирует у бакалавров по направлению 

подготовки 13.03.02 «Электроэнергетика и электротехника» набор знаний, умений, навы-

ков и компетенций. 

Для успешного освоения дисциплины «Электрический привод» бакалавр по 

направлению подготовки 13.03.02 «Электроэнергетика и электротехника» должен осво-

ить материал предшествующих дисциплин: 

а) Введение в электропривод; 

б) История развития техники электропривода; 

в) Информационно-измерительная техника; 

г) Электрические и электронные аппараты; 

д) Промышленная электроника. 

Дисциплина «Электрический привод» является предшествующей и необходима для 

успешного усвоения последующих дисциплин:  

а) Электропривод в современных технологиях 

б) Проектирование электротехнических установок 

в) Электропривода нефтяной и газовой промышленности 

г) Электропривода нефтедобывающей промышленности 

д) Системы управления электропривода 

е) Регулирование координат электропривода 

Знания, полученные при изучении дисциплины «Электрический привод» могут быть 

использованы при прохождении практики и выполнении выпускных квалификационных 

работ по направлению подготовки 13.03.02 «Электроэнергетика и электротехника». 

3. Компетенции и индикаторы достижения компетенций обучающегося, 

формируемые в результате освоения дисциплины 

Компетенция: 

УК-1 - Способен осуществлять поиск, критический анализ и синтез информации, 

применять системный подход для решения поставленных задач. 

Индикаторы достижения компетенции: 
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УК-1.1 – Знает методики поиска, сбора и обработки информации; актуальные 

российские и зарубежные источники информации в сфере профессиональной деятельно-

сти; метод системного анализа; 

УК-1.2 – Умеет применять методики поиска, сбора и обработки информации; 

осуществлять критический анализ и синтез информации, полученной из разных источни-

ков; применять системный подход для решения поставленных задач; 

УК-1.3 – Владеет навыками поиска, сбора и обработки, критического анализа и 

синтеза информации; использования системного подхода для решения поставленных за-

дач; 

Компетенция: 

ПК-1 - Способен проводить анализ данных предпроектного обследования техноло-

гического оборудования, для которого разрабатывается система электропривода. 

Индикаторы достижения компетенции: 

ПК-1.1 – Знает методики сбора и анализа данных для проведения предпроектного 

обследования технологического оборудования, для которого разрабатывается система 

электропривода; 

ПК-1.2 – Умеет проводить анализ технического задания на предпроектное обсле-

дование оборудования, для которого разрабатывается система электропривода; 

ПК-1.3 – Владеет навыками подготовки отчета о выполненном предпроектном 

обследовании оборудования, для которого разрабатывается система электропривода; 

В результате освоения дисциплины обучающийся должен:  

1) Знать:  

а) методики поиска, сбора и обработки информации о свойствах и характеристиках 

силовых полупроводниковых преобразователей и электромеханических преобразовате-

лей электрической энергии; 

б) актуальные российские и зарубежные источники информации о современной 

элементной базе электроприводов с двигателями постоянного и переменного тока 

в) особенности применения метода системного анализа при изучении свойств, ре-

жимов работы и характеристик электрических машин постоянного и переменного тока; 

г) методики сбора и анализа данных для проведения предпроектного обследования 

технологического оборудования с целью разработки новых или модернизации существу-

ющих систем электропривода. 

2) Уметь: 

а) применять методики поиска, сбора и обработки информации при расчете и вы-

боре основных элементов электрических приводов; 

б) осуществлять критический анализ и синтез информации при анализе парамет-

ров источников питания, а также характеристик нагрузки, как основы технического зада-

ния для проектирования электроприводов и их компонентов; 

в) применять системный подход для решения задачи регулирования координат 

электропривода в соответствии с требованиями технологического процесса; 

г) в ходе предпроектного обследование оборудования, для которого разрабатыва-

ется система электропривода, выбирать наиболее оптимальные технические решения. 

3) Владеть: 

а) навыками использования системного подхода при анализе простых моделей 

электроприводов; 

б) методами расчета, проектирования и конструирования электроэнергетического 

и электротехнического оборудования, используемыми при разработке отчета о выпол-

ненном обследовании оборудования, для которого разрабатывается система электропри-

вода. 
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4.  Структура и содержание дисциплины «Электрический привод» 

Общая трудоемкость дисциплины составляет 7 зачетных единиц, 252 часа.  

 

№ 

п/п 
Раздел дисциплины 

С
ем

ес
т
р

 

Виды учебной 

работы(в часах) Оценочные средства для 

проведения промежуточ-

ной аттестации по разде-

лам 
Лек-

ции 

 Практи-

ческие 

занятия 

Лабора-

торные 

работы 

СРС 

1  
Общие сведения. Основы меха-

ники электропривода 
6 6  3 21 

Защита лабораторных 

работ, тестирование. 

2  
Электроприводы постоянного 

тока. 
6 6  12 21 

Защита лабораторных 

работ, расчетно-

графическое задание 

№ 1. 

3 
Электроприводы переменного 

тока. 
6 6  12 21 

Защита лабораторных 

работ, расчетно-

графическое задание 

№ 2. 

4 
Переходные процессы в элек-

троприводе. 
6 6  12 21 

Защита лабораторных 

работ, тестирование. 

5 Энергетика электропривода 6 6  12 21 
Защита лабораторных 

работ, тестирование. 

6 
Элементы проектирования 

электроприводов 
6 6  12 21 

Защита лабораторных 

работ, тестирование. 

 Итого  36 0 63 126  

Форма аттестации Зачет, экзамен (27 ч.) 
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5. Содержание лекционных занятий по темам с указанием формируе-

мых компетенций и используемых инновационных образовательных техноло-

гий. 
№ 

п/

п 

Раздел дисци-

плины 

Часы Тема лекционного 

занятия 

Краткое содержание Индикаторы 

достижения 

компетенции 

1  Раздел 1. 

Общие сведения. 

Основы механики 

электропривода 

6 Общие сведения об 

электроприводе (3 ч). 

Основы механики 

электропривода (3 ч) 

Понятие об электроприво-

де, его состав и функции, 

тенденции развития. 

Уравнение движения, ме-

ханические характеристи-

ки. Приведение моментов и 

моментов инерции. Регу-

лирование координат.  

УК-1.1, УК-1.2, 

УК-1.3, ПК-1.1, 

ПК-1.2, ПК-1.3 

2  Раздел 2.  

Электроприводы 

постоянного тока 

6 Основные сведения о 

машинах постоянного 

тока (1 ч). 

Характеристики и ре-

жимы при различных 

способах возбуждения 

(1 ч). 

Регулирование коор-

динат в разомкнутых 

структурах (2 ч). 

Регулирование коор-

динат в замкнутых 

структурах (2 ч). 

Принцип действия машины 

постоянного тока, основ-

ные уравнения. 

Характеристики и режимы 

при последовательном и 

параллельном возбужде-

нии. 

Номинальные значения и 

допустимые значения ко-

ординат. Регулирование 

реостатное, изменением 

магнитного потока, напря-

жения на якоре. Характе-

ристики и режимы элек-

тропривода при питании 

якоря от источника тока. 

Системы, замкнутые по 

скорости, со связью по мо-

менту, источник тока – 

двигатель, замкнутые по 

положению. 

УК-1.1, УК-1.2, 

УК-1.3, ПК-1.1, 

ПК-1.2, ПК-1.3 

3 Раздел 3.  

Электроприводы 

переменного тока 

6 Основные сведения о 

машинах переменного 

тока (1 ч). 

Асинхронный элек-

тропривод (1 ч). 

Регулирование коор-

динат асинхронных 

двигателей (2 ч). 

Другие виды электро-

приводов переменного 

тока (2 ч). 

Принцип получения вра-

щающегося магнитного 

поля. 

Процессы в асинхронном 

двигателе в режимах: гене-

раторном, холостого хода, 

двигательном, тормозном. 

Частотное и параметриче-

ское регулирование асин-

хронного двигателя с ко-

роткозамкнуты ротором. 

Реостатное регулирование 

двигателя с фазным рото-

ром. 

Синхронный и вентильно-

индукторный электропри-

вод. Преобразователи в 

электроприводах перемен-

ного тока 

УК-1.1, УК-1.2, 

УК-1.3, ПК-1.1, 

ПК-1.2, ПК-1.3 
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№ 

п/

п 

Раздел дисци-

плины 

Часы Тема лекционного 

занятия 

Краткое содержание Индикаторы 

достижения 

компетенции 

4 Раздел 4.  

Переходные про-

цессы в электро-

приводе 

6 Общие сведения. Пе-

реходные процессы 

при: L=0 и «быстрых» 

изменениях воздей-

ствующего фактора (2 

ч),  

Переходные процессы 

при L=0 и «медлен-

ных» изменениях воз-

действующего фактора 

(2 ч),  

Переходные процессы 

при L≠0. Переходные 

процессы в системах (2 

ч). 

Особенности переходных 

процессов при: постоянном 

моменте сопротивления и 

различных видах измене-

ния вращающегося момен-

та двигателя; 

линейном изменении ча-

стоты вращения, пуске, ре-

версе; 

изменении магнитного по-

тока ДПТ. 

УК-1.1, УК-1.2, 

УК-1.3, ПК-1.1, 

ПК-1.2, ПК-1.3 

5 Раздел 5.  

Энергетика элек-

тропривода 

6 Общие сведения. Ме-

тоды определения 

энергетической эффек-

тивности электриче-

ских приводов и пути 

ее повышения. 

Понятие энергетической 

эффективности. Потери в 

различных режимах. Энер-

госбережение средствами 

электропривода. 

УК-1.1, УК-1.2, 

УК-1.3, ПК-1.1, 

ПК-1.2, ПК-1.3 

6 Раздел 6.  

Элементы проек-

тирования элек-

троприводов 

6 Общие сведения, ме-

тодики расчета (3ч),  

Надежность электро-

приводов (3ч) 

Общие сведения. Нагру-

зочные диаграммы меха-

низма и двигателя. Тепло-

вая модель двигателя. 

Стандартные режимы. 

Проверка двигателя по 

нагреву в различных ре-

жимах. 

Элементы теории надеж-

ности. 

УК-1.1, УК-1.2, 

УК-1.3, ПК-1.1, 

ПК-1.2, ПК-1.3 

6. Содержание практических занятий. 

Практические занятия по дисциплине «Электрический привод» учебным планом не преду-

смотрены. 

7. Содержание лабораторных занятий 

Цель проведения лабораторных занятий – усвоение лекционного материала, а также 

выработка студентами умений расчёта и обеспечения требуемых режимов работы объектов 

профессиональной деятельности. 
 

№ 

п/п 

Раздел дис-

циплины 

Ча

сы 

Наименование лабора-

торной работы 

Краткое содержание Индика-

торы до-

стижения 

компе-

тенции 

1. Раздел 1. 

Основы ме-

ханики элек-

тропривода. 

3 Лабораторная работа № 

1. 

Исследование механиче-

ских характеристик дви-

гателя и рабочего меха-

низма 

Исследование механических 

характеристик двигателя и ра-

бочего механизма. Изучение 

двигательного и тормозного 

режима работы электродвига-

теля. 

УК-1.1, 

УК-1.2, 

УК-1.3, 

ПК-1.1, 

ПК-1.2, 

ПК-1.3 
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№ 

п/п 

Раздел дис-

циплины 

Ча

сы 

Наименование лабора-

торной работы 

Краткое содержание Индика-

торы до-

стижения 

компе-

тенции 

2 Раздел 2. 

Электропри-

воды посто-

янного тока.  

12 Лабораторная работа № 

2. Исследование электро-

привода на базе двигателя 

постоянного тока незави-

симого возбуждения (6 

ч). 

Лабораторная работа № 

3. 

Исследование электро-

привода на базе двигателя 

постоянного тока парал-

лельного возбуждения (6 

ч). 

Исследование механических 

характеристик для двигатель-

ного режима и методов регу-

лирования: изменением со-

противления в цепи якоря, 

изменением магнитного пото-

ка возбуждения, изменением 

напряжения источника пита-

ния. Экспериментальное сня-

тие механической и рабочих 

характеристик. Оценка пока-

зателей качества регулирова-

ния. 

УК-1.1, 

УК-1.2, 

УК-1.3, 

ПК-1.1, 

ПК-1.2, 

ПК-1.3 

3 Раздел 3.  

Электропри-

воды пере-

менного тока.  

12 Лабораторная работа № 

4. 

Исследование неавтома-

тизированного электро-

привода системы «Пре-

образователь частоты-

асинхронный двигатель с 

короткозамкнутым рото-

ром» (6 ч). 

Лабораторная работа № 

5. 

Исследование разомкну-

того электропривода си-

стемы «Источник напря-

жения промышленной ча-

стоты-асинхронный дви-

гатель с короткозамкну-

тым ротором» (6 ч). 

Исследование механических 

характеристик для двигатель-

ного режима и методов регу-

лирования: изменением часто-

ты питающего напряжения, 

изменением напряжения ис-

точника питания. Экспери-

ментальное снятие механиче-

ской и рабочих характери-

стик. Оценка показателей ка-

чества регулирования. Про-

верка соответствия двигателя 

и нагрузочной диаграммы. 

УК-1.1, 

УК-1.2, 

УК-1.3, 

ПК-1.1, 

ПК-1.2, 

ПК-1.3 

4 Раздел 4  

Переходные 

процессы в 

электропри-

воде. 

12 Лабораторная работа № 

6. 

Пуск ДПТ независимого, 

параллельного последо-

вательного возбуждения. 

Пуск и разгон двигателя по-

стоянного тока с различным 

возбуждением. Оценка потерь 

при пуске. 

УК-1.1, 

УК-1.2, 

УК-1.3, 

ПК-1.1, 

ПК-1.2, 

ПК-1.3 

5 Раздел 5  

Энергетика 

электропри-

вода. 

12 Лабораторная работа № 

7. 

Исследование автомати-

зированного замкнутого 

электропривода на базе 

двигателя постоянного 

тока последовательного 

возбуждения. 

Исследование механических 

характеристик для двигатель-

ного режима и методов регу-

лирования: изменением со-

противления в цепи якоря, 

изменением напряжения ис-

точника питания. Экспери-

ментальное снятие механиче-

ской и рабочих характери-

стик. Оценка показателей ка-

чества регулирования. 

УК-1.1, 

УК-1.2, 

УК-1.3, 

ПК-1.1, 

ПК-1.2, 

ПК-1.3 
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№ 

п/п 

Раздел дис-

циплины 

Ча

сы 

Наименование лабора-

торной работы 

Краткое содержание Индика-

торы до-

стижения 

компе-

тенции 

6 Раздел 6.  

Элементы 

проектирова-

ния электро-

приводов 

12 Лабораторная работа № 

8. 

Исследование автомати-

зированного замкнутого 

электропривода системы 

«Преобразователь часто-

ты-асинхронный двига-

тель с короткозамкнутым 

ротором». 

Определение статической ме-

ханической характеристики 

двигателя. Регулирование ча-

стоты вращения двигателя со-

гласованным изменением ча-

стоты и величины напряжения 

статора. Определение коорди-

нат и параметров электропри-

вода в переходном режиме. 

УК-1.1, 

УК-1.2, 

УК-1.3, 

ПК-1.1, 

ПК-1.2, 

ПК-1.3 

Лабораторные работы проводятся в помещении учебной лаборатории кафедры с ис-

пользованием персональных компьютеров с выходом в Интернет, проектор, экран, пакеты 

ПО общего назначения Word, Excel, прикладные пакеты схемотехнического моделирова-

ния РSpice, Workbench, лаборатория электрических цепей и электрических машин, оснащен-

ная современными компьютеризированными стендами ЭОЭ2-С-К, ПЧАД1-С-К (лаб. № 123, 

127), специализированное ПО (пакет программ для лабораторных стендов). 
 

8. Самостоятельная работа бакалавра 
 

№ 

п/п 

Темы, выносимые 

на самостоятель-

ную работу 

Ча

сы 

Форма СРС Индикаторы 

достижения 

компетенции 

1  Раздел 1. 

Общие сведения. Ос-

новы механики элек-

тропривода. 

21 Изучение лекционного и другого теоретиче-

ского материала по разделу, подготовка к те-

стированию. Выполнение домашнего зада-

ния. 

УК-1.1, УК-

1.2, УК-1.3, 

ПК-1.1, ПК-

1.2, ПК-1.3 

2  Раздел 2. 

Электроприводы по-

стоянного тока. 

21 Изучение лекционного и другого теоретиче-

ского материала по разделу, подготовка к те-

стированию. Выполнение домашнего зада-

ния. Выполнение расчетно-графического зада-

ния №1 

УК-1.1, УК-

1.2, УК-1.3, 

ПК-1.1, ПК-

1.2, ПК-1.3 

3 Раздел 3. 

Электроприводы пе-

ременного тока. 

21 Изучение лекционного и другого теоретиче-

ского материала по разделу, подготовка к те-

стированию. Выполнение домашнего зада-

ния. Выполнение расчетно-графического зада-

ния №2 

УК-1.1, УК-

1.2, УК-1.3, 

ПК-1.1, ПК-

1.2, ПК-1.3 

4 Раздел 4. 

Переходные процес-

сы в электроприводе. 

21 Изучение лекционного и другого теоретиче-

ского материала по разделу, подготовка к те-

стированию. Выполнение домашнего зада-

ния. 

УК-1.1, УК-

1.2, УК-1.3, 

ПК-1.1, ПК-

1.2, ПК-1.3 

5 Раздел 5. 

Энергетика электро-

привода. 

21 Изучение лекционного и другого теоретиче-

ского материала по разделу, подготовка к те-

стированию. Выполнение домашнего зада-

ния. 

УК-1.1, УК-

1.2, УК-1.3, 

ПК-1.1, ПК-

1.2, ПК-1.3 

6 Раздел 6. 

Элементы проекти-

рования электропри-

водов. 

21 Изучение лекционного и другого теоретиче-

ского материала по разделу, подготовка к те-

стированию. Выполнение домашнего зада-

ния. 

УК-1.1, УК-

1.2, УК-1.3, 

ПК-1.1, ПК-

1.2, ПК-1.3 
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9. Использование рейтинговой системы оценки знаний. 

При оценке результатов деятельности, обучающихся в рамках дисциплины 

«Электрический привод» используется балльно-рейтинговая система. Балльно-

рейтинговая оценка формируется на основании текущего и промежуточного контроля. 

Максимальное и минимальное количество баллов по различным видам учебной рабо-

ты описано в «Положении о балльно-рейтинговой системе оценки знаний студентов и 

обеспечения качества учебного процесса» ФГБОУ ВО КНИТУ. 

Обучаемый должен быть аттестован в каждой контрольной точке оценивания. 

Согласно учебному плану по дисциплине «Электрический привод» предусмотрен за-

чет и экзамен. 

Значение текущего рейтинга по дисциплине выставляется преподавателем при 

выполнении всех контрольных точек и заданий, исходя из максимального количества 

баллов – 60 баллов, минимального – 36. Значение экзаменационного рейтинга выстав-

ляется преподавателем по баллам, полученным в ходе экзамена: максимальное коли-

чество баллов – 40 баллов, минимальное – 24. 

Система рейтинга по дисциплине «Электрический привод» 

Оценочные средства Количество  
Min, 

баллов 

Мax, бал-

лов 

Защита лабораторных работ 8 12 20 

Расчетно-графическое задание 2 10 20 

Тестирование 6 14 20 

Текущий рейтинг – зачет – 36 60 

Экзамен 1 24 40 

ИТОГО – 60 100 

10. Оценочные средства для текущего контроля успеваемости, промежу-

точной аттестации по итогам освоения дисциплины 

Оценочные средства для проведения текущего контроля успеваемости, проме-

жуточной аттестации обучающихся и итоговой аттестации разрабатываются согласно 

положению о Фондах оценочных средств, рассматриваются как составная часть рабо-

чей программы и оформляются отдельным документом. 
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11. Информационно-методическое обеспечение дисциплины 

11.1. Основная литература 

При изучении дисциплины «Электрический привод» в качестве основных 

источников информации рекомендуется использовать следующую литературу: 
 

Основные источники информации Кол-во экз. 

1. Москаленко В.В. Электрический при-

вод: Учебник / Москаленко В.В. - 

М.:НИЦ ИНФРА-М, 2015. - 400 с.: 

ЭБС «Znanium.com» 

http://znanium.com/bookread2.php?boo

k=443646 

Режим доступа: по подписке КНИТУ. 

2. Фролов, Ю. М. Электрический при-

вод: краткий курс : учебник для акаде-

мического бакалавриата / Ю. М. Фро-

лов, В. П. Шелякин ; под ред. Ю. М. 

Фролова. — 2-е изд., испр. и доп. — М. 

: Издательство Юрайт, 2018. — 253 с. 

ЭБС «Юрайт» 

https://urait.ru/bcode/415179 

Режим доступа: по подписке КНИТУ. 

3. Дементьев, Ю. Н. Электрический 

привод : учебное пособие для академи-

ческого бакалавриата / Ю. Н. Дементь-

ев, А. Ю. Чернышев, И. А. Чернышев. 

— 2-е изд. — М. : Издательство Юрайт, 

2018. — 223 с. 

ЭБС «Юрайт» 

https://urait.ru/bcode/413834 

Режим доступа: по подписке КНИТУ. 

4. Фролов, Ю.М. Сборник задач и при-

меров решений по электрическому при-

воду [Электронный ресурс] : учеб. по-

собие / Ю.М. Фролов, В.П. Шелякин. — 

Электрон. дан. — Санкт-Петербург : 

Лань, 2012. — 368 с. 

ЭБС «Лань» 

https://e.lanbook.com/book/3185 

Режим доступа: по подписке КНИТУ. 

 

11.2 Дополнительная литература 

В качестве дополнительных источников информации рекомендуется ис-

пользовать следующую литературу: 
 

Дополнительные источники информа-

ции 
Кол-во экз. 

1. Шичков, Л. П. Электрический при-

вод : учебник и практикум для акаде-

мического бакалавриата / Л. П. Шич-

ков. — 2-е изд., испр. и доп. — М. : 

Издательство Юрайт, 2018. — 330 с. 

ЭБС «Юрайт» 

https://urait.ru/bcode/415189 

Режим доступа: по подписке КНИ-

ТУ. 

2. Электрический привод: Учебник / 

Е.М. Овсянников. - М.: Форум, 2011. - 

224 с. 

ЭБС «Znanium.com» 

http://znanium.com/bookread2.php?bo

ok=232504 

Режим доступа: по подписке КНИ-

ТУ. 

http://znanium.com/bookread2.php?book=443646
http://znanium.com/bookread2.php?book=443646
https://urait.ru/bcode/415179
https://urait.ru/bcode/413834
https://e.lanbook.com/book/3185
https://urait.ru/bcode/415189
http://znanium.com/bookread2.php?book=232504
http://znanium.com/bookread2.php?book=232504
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11.4. Современные профессиональные базы данных и информационные 

справочные системы. 

1. Журнал «Электротехника: сетевой электронный научный журнал». Сайт 

журнала «Электротехника: сетевой электронный научный журнал» – Доступ свобод-

ный: http://electrical-engineering.ru/ 

2. Журнал «Известия высших учебных заведений. Электромеханика». Сайт 

журнала «Известия высших учебных заведений. Электромеханика».– Доступ свобод-

ный: http://electromeh.npi-tu.ru/ 

3. Справочник электронных компонентов. Сайт справочника электронных ком-

понентов. – Доступ свободный: http://chiplist.ru/  

4. Бесплатная библиотека стандартов и нормативов. Сайт библиотеки стандар-

тов и нормативов. – Доступ свободный – www.docload.ru. 
 

12. Материально-техническое обеспечение дисциплины (модуля). 
В качестве материально-технического обеспечения дисциплины «Электриче-

ский привод» на лекциях и лабораторных занятиях используются персональные ком-

пьютеры с выходом в Интернет, проектор, экран, пакеты ПО общего назначения 

Word, Excel, прикладные пакеты схемотехнического моделирования РSpice, Work-

bench, лаборатория электрических цепей и электрических машин, оснащенная совре-

менными компьютеризированными стендами  ЭОЭ2-С-К, ПЧАД1-С-К  (лаб. № 123, 

127), специализированное ПО (пакет программ для лабораторных стендов). 
 

Лицензированное программное обеспечение и свободно распространяемое про-

граммное обеспечение, в том числе отечественного производства, используемое в 

учебном процессе при освоении дисциплины «Электрический привод»:  

1. Workbench  

2. MS Office  
 

13. Образовательные технологии  

Количество часов в интерактивной форме составляет 20 часов от общего коли-

чества аудиторных часов, из них лекций – 2 часа, лабораторных занятий – 18 часов. 

Форма проведения лекции – лекция-визуализация, лабораторных занятий – ра-

бота в малых группах. 

При изучении дисциплины «Электрический привод» применяются следующие 

современные образовательные технологии:  

1. Лекция–визуализация – это лекция, представляющая собой подачу лекци-

онного материала с помощью технических средств обучения. 

2. Фронтальная работа – подразумевает общую, одновременную работу со 

всей группой (беседа; обсуждение; сравнение и т.д.). 

3. Работа в малых группах – это одна из самых популярных стратегий, так 

как она дает всем обучающимся возможность участвовать в работе, практиковать 

навыки сотрудничества, межличностного общения (в частности, умение активно слу-

шать, вырабатывать общее мнение, разрешать возникающие разногласия). 

4. Работа в учебной группе. 

5. Технология «Карта ума» – метод графического представления мыслей, со-

бытий, идей и т.п. 

http://electrical-engineering.ru/
http://electromeh.npi-tu.ru/
http://chiplist.ru/
http://www.docload.ru/

